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7.5 Sitze zur z-Transformation

Voraussetzung: x|k ist eine kausale, diskrete Zeitfolge und Z {x[k]} = X (z) existiert.

Additionssatz (Linearitét): ax [ k] +bx, [k] o—e aX|(z)+bx,(z2)
Verschiebungssatz: X [ - i] ome z7X(2)
Dimpfungssatz: a®x [k] o—e X (i)
a
Multiplikationssatz k-x [ k] o—e — zi X(2)
dz
Faltungssatz x[k]xxy[k] o—e X{(2)-X,(2)
Differenzenbildung X [ k] —x [ k— 1] o—e z-1 X(2)
z
S bild y z
ummenbildung | o—e X
ZZ:(:) X [z] - (2)

7.6 Korrespondenzen der z-Transformation

Samtliche Formeln sind nur fiir die zuldssigen Definitionsmengen zu verstehen.

Nr. x[K] X(z)

1 K] 1

2 Ak —1i] Z_i

3 elk] ﬁ

4 k1] 5

5 k-g [k ] ( Z_Zl )2
z(z+1)

6 k> - e[k] (—1)
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Nr. x[Kk] @)
) z
7 e -elk] z—e
e—a
8 ke - £[k] (Zie_a)z
9 a* - elk] 7
k=1 1
10 a" " - elk—1] a
11 ka® - &[] (252)2
k=1 gy
. ka7 &[k] (z—a)?
1
13 (k _Dak—l ek —1] (Z—a)2
az(z+a)
14 kK2a* e[k oy
z—a
kY i . =
15 |t elk -1 (z=ay™!
i
2
16 (ak+l —b"“) —
~——~¢lk] a#b (z—a)z-b)
a—-b
. Lofi1]eli] 25
2 z—1
. zsin(oT)
18 sin(wkT)- g[k] z2-2zcos(wT)+1
z[z—cos(wT)]
19 cos(wkT)- glk] z2 —2zcos(wT)+1
zasin(wT)
20 o sin(wkT)- e[k] 22 ~2zacos(oT) +d>
z[z—acos(oT)]
21 a cos(wkT)- £[k]

22 —2za cos(wT) + a’

22

rect, k]

z—z=N

z-1




